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1D TAREFA RECURSOS DURACAO (h)| INICIO FIM PREDECESSORA
1 Conceitual - Entendimento 50 22/01 27/04
1.1|Obter isitos do Cliente Etevaldo 2 22/01 28/01
1.2 | Criar QFD Etevaldo, C 8 29/01 31/01 11
1.3[Escrever Bases do design. Equipe, C 16 01/02 08/02 1.2
1.4 |Estudar o Estado da Arte. Etevaldo, Computador 24 12/04 27/04 1.2
2 Conceitual - 5 8 10/02 21/02
2.1 |Fazer esbogo dos conceitos iniciais. — Etevaldo, Computador 8 10/02 21/02 13
3 Conceitual - Seled) 40 15/02 08/03
Escopo 24 22/02 08/03
Construir a estrutura EAP Etevaldo, Computador 12 22/02 08/03 21
Fazer a Arquitetura Geral Paulo, Computador 12 22/02 08/03 2.1
Lista de Componentes Preliminar 16 15/02 22/02
Listar mecanicos Etevaldo, C 4 15/02 22/02
Listar eletrénicos Am3, Computador 4 15/02 22/02
Listar pacotes ROS e para Simulagao Paulo, Computador 8 15/02 22/02
Detalhamento - Definigdo 180 09/02 07/03
i i 108 09/02 07/03
108 09/02 07/03
Descrever L a0 Vitor, C 18 09/02 07/03
Descrever Localizagio Vitor, Computador 18 09/02 07/03
Descrever Navegagdo Vitor, C 18 09/02 07/03
Percepgdo 54 09/02 07/03
Descrever Analise do Ambiente Vitor, C: 18 09/02 07/03
Descrever Detecgéo de Pontos Quentes Vitor, C 18 09/02 07/03
Descrever Detecgdo de Vitimas Vitor, C: 18 09/02 07/03
Criagdo de Modelos Preliminares 72 23/02 05/03
Criar Modelo Fisico Preliminar Etevaldo, Computador 24 23/02 29/02 321
Criar_Diagrama Elétrico Preliminar Amd, C 24 23/02 29/02 322
Criar Arquitetura de Software Preliminar Vitor, Computador 24 23/02 05/03 323
- j 72 01/03 17/03
Elétrica 34 01/03 17/03
Criar atico Elétrico e Eletronico Ama, Computad 30 01/03 17/03 422
Fazer Lista de Componentes Eletronicos Aprimorada Amd, C 4 01/03 17/03 4.2.2
Mecanica 38 01/03 17/03
Definir pardmetros mecanicos Etevaldo, Ct 8 01/03 17/03 421
Construir CAD Etevaldo, C 30 01/03 08/03 4.2.1
3 124 02/03 27/09
Xacros 40 02/03 28/03
6.1.1| Adicionar chassi Paulo, Computador 8 02/03 16/03
6.1.2 | Adicionar "pernas” Paulo, C 8 17/03 27/03 6.1.1
6.1.3 | Adicionar 5 Paulo, Computa 4 28/03 28/03 6.1.2
6.1.4 | Adicionar as "meshes" do robd ao arquivo Paulo, C 4 28/03 28/03 522,612
6.1.5 Adicionar sensores 16 17/03 27/03
6.1.5.1 | Adicionar IMU Paulo, C 4 17/03 27/03 6.1.1
6.1.5.2 | Adicionar Cameras Paulo, C 4 17/03 27/03 6.1.1
6.1.5.3 | Adicionar GPS Paulo, Computador 4 17/03 27/03 6.1.1
6.1.5.4 | Adicionar LIDAR Paulo, C 4 17/03 27/03 6.1.1
6.2 Desenvolver os Controladores [ Motores de Simulagio ] Etevaldo, Computador 8 29/03 11/04 6.13
6.3 i o da Si £l 8 13/09 27/09
6.3.1{Testar em Todos os Ambientes Paulo, Computador 8 13/09 | 26/09 6195872
Conectar JoyStick ao robé no Gazebo Paulo, Computador 4 07/05 07/05 6.2,9.4
L izagd 8 07/05 29/05
Criar ambiente para Testes de Localizagio Paulo, C: 8 07/05 11/05 9.4
Rodar simulagdo com controle por JoyStick Paulo, C 4 03/06 03/06 6.4,74.1.2,7.43.1
Navegacio 12 06/06 01/07
Criar ambiente para Testes de Navegacio Paulo, C 8 06/06 12/06 6.6
Rodar sii &0 com robd e loce Paulo, C 4 01/07 01/07 6.7.1,7.44.2
Terrenos Acif 12 06/06 21/06
X Criar Ambientes com Terrenos Aci Paulo, C 8 06/06 12/06 6.6
6.8.2| Testar Robd em Ambiente Acidentado Paulo, Computador 4 13/06 21/06 6.8.1
6.9 Escada 12 06/06 12/09
6.9.1|Criar Ambiente para Teste de Escada Paulo, C 8 06/06 12/06 6.6
6.9.2 | Testar da Marcha Escada Paulo, C 4 05/09 12/09 6.9.1,7.413
6.10 Percepgdo 16 01/08 24/08
6.10.1 | Criar Ambiente para Teste de Percepgdo Paulo, Computador 8 01/08 07/08
6.10.2 | Testar rect imento de pessoas Paulo, C 4 08/08 15/08 6.10.1,7.4.5.2.2
6.10.3 | Testar Identificagio de Terreno Paulo, Computador 4 17/08 24/08 6.10.2,7.45.1.1
7 £l 555 01/05 08/09
7.1 8 01/05 16/06
7.1.1 | Adquirir C Am3, C 8 01/05 15/06 5.1.1,5.12
Fabricagdo de Pegas 40 01/06 01/07
Usinar Aluminio Etevaldo, CNC 8 01/06 30/06 521,522
Usinar Nylon Etevaldo, CNC 8 01/06 30/06 521,522
Fabricar Pegas 3D Am3, Impressora 3D 24 01/06 15/06 5.2.1,52.2
27 01/07 13/07
Estrutura Elétrica 10 01/07 12/07
Acoplar placas de Poténcia Am3, Conversores de Tens3o, Baterias 4 01/07 03/07
Montagem dos Cabos e Conectores Am4, Laboratorio de Robética 4 04/07 04/07 7.11,7.21,722,7.23
Conexdo dos Cabos e Conectores Am3, Laboratorio de Robética 2 04/07 12/07 7311
Acoplar Motores Etevaldo, Motores, Laboratorio de Robdtica 2 04/07 04/07 7.21,7.23
Montar Sistema de Resfriamento Etevaldo, Ventoinhas, Laboratorio de Robética 4 06/07 08/07 722,723
7.3.4| Acoplar Sensores Etevaldo, Camera Stereo, Camera Term\ca,' IMU, GPS, Sensores de Tensao, 2 05/07 07/07 7311,7.312
Sensores de Corrente, Laboratorio de Robdtica
Acoplar LEDs Am4, LEDs, Laboratorio de Robética 2 04/07 06/07 7311
Prender as Patas. Etevaldo, Patas, Laboratorio de Robética 1 09/07 10/07 732
Finalizar do robd Etevaldo 4 13/07 13/07 7.3.13,732,733,734,735,73.6
Software 372 13/05 04/09
Gait Controller 96 13/05 04/09
Desenvolver Controladores [ Motores Fisicos ] Etevaldo, Motores 24 18/07 31/07 737
Desenvolver Algoritimo Marcha Tripod Paulo, Etevaldo, C: 24 13/05 27/05
D volver Algoritimo Marcha Escada Paulo, C 48 21/08 04/09
Localizagdo 40 13/05 28/05
Aquisigdo de Dados 28 13/05 20/05
Adquirir Dados de Localizago do IMU Paulo, C: 4 13/05 20/05
Adquirir Dados de Localizagdo da Camera Paulo, C 4 13/05 20/05
Adquirir Dados de Localizagdo do LIDAR Paulo, C 8 13/05 20/05
Adquirir Dados de Localizagdo do GPS Paulo, C 12 13/05 20/05
Utilizar Pacote Para Fus&o Sensorial Etevaldo, C 12 21/05 28/05 7.4211,74212,74213,74214
Interface HM 20 28/05 17/07
Fazer movimento utilizando JoyStick Paulo, C 8 28/05 29/05 7.4.1.2
Desenvolver Interface de Monitoramento Etevaldo, Computador 8 14/07 17/07 737
Configurar LEDs Indicativos Am3, C , LEDs 4 14/07 17/07 7.3.7
Navegagio 44 29/05 30/06
Definir Estrategia de Navegagio Equipe, C d 8 29/05 31/05
Pacotes de Navegagdo Etevaldo, Paulo, Ct 36 01/06 30/06 7.44.1
Percepgio 64 20/07 07/08
Analise de Terreno 36 20/07 07/08
Criar Algoritimo de Analise de Terreno Vitor, Computador 36 20/07 07/08 737
Detecgdo de Calor 28 20/07 07/08
7.4.5.2.1|Criar Algoritmo de Anélise de Temperatura Vitor, Computador 12 20/07 27/07 737
7.4.5.2.2 | Algoritimo para Detecgdo de Vitimas Vitor, C 16 28/07 07/08 7.45.2.1
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D TAREFA RECURSOS DURACAO (h)| INICIO FIM PREDECESSORA
7.5 Conclusdo 108 01/08 08/09
7.5.1 Testes de D 9% 01/08 04/09
7.5.1.1 | Testar Di da Bateria Equipe, Ct 24 01/08 04/09 73.7,74.11
7.5.1.2|Testar D dal £l Equipe, Ct 24 01/08 04/09 7.37,7411
7.5.1.3 | Testar D dal 30 Equipe, C 24 01/08 04/09 73.7,7.4.2.2
7.5.1.4|Testar D da Navegagdo Equipe, Ct 24 01/08 04/09 7.3.7,7442
7.5.2|Comparar Com Outras Versées Vitor, Etevaldo, Computador 12 05/09 08/09 751.1,7.51.2,7.513,75.14
8 Gestéo de Projetos 81 08/02 01/07
8.1 TP1 81 08/02 01/07
8.1.1|T0 - Termo de Autorizagdo do Projeto Etevaldo, Computador 1 08/02 09/02 11
8.1.2|T1 - Escopo do Projeto Vitor, C 40 07/05 30/06 311
8.1.3|T2 - Plano de Execugdo Etevaldo, Computador 12 07/05 09/05 311
8.1.4|T3 - Proposta Comercial Equipe, Ct 20 16/05 31/05 512,522
8.1.5|T4 - PMG Canvas Vitor, Computador 8 06/04 10/04 11,1.2,21
8.2 TP2
9 320 20/03 31/10
9.1 Introdugio 48 20/03 03/05
9.1.1|Escrever Introdugéo PT1 Am4, Vitor, C 12 20/03 03/05 13
9.1.2 | Escrever Objetivos Am3, Vitor, Computador 12 20/03 03/05 13
9.13|Di volver a justificativa do projeto Am4, Vitor, C 12 23/03 30/03
9.1.4|Escrever Justificativa Am3, Vitor, Computador 12 31/03 03/05 13,913
9.2 Referencial Teorico 128 01/04 03/05
9.2.1|Separar assuntos para o referencial teorico Etevaldo, C 8 01/04 06/04
9.2.2 | Escrever Contextualizagdo Histérica Vitor, C 24 07/04 03/05 9.2.1
9.2.3 |Escrever Robotica Mével Paulo, C 24 07/04 03/05 9.21
9.2.4Escrever Bioinspil eaCl 50 por Q de Pernas | Vitor, C: 24 07/04 03/05 9.2.1
9.2.5 |Escrever Histéria do Rhex e tacdes Etevaldo, Ct 24 07/04 03/05 9.2.1
9.2.6|Escrever Marchas Etevaldo, Computador 24 07/04 03/05 9.2.1
9.3 Materiais e Métodos 28 23/03 05/06
9.3.1|Apresentar a metodologia Etevaldo, Paulo, Computador 4 23/03 30/03
9.3.2|Escrever ia Etevaldo, C 12 31/03 03/05
9.3.3 |Escrever Materiais Equipe, Ct 12 12/05 05/06
9.4 Escrever D to, Equipe, C 100 15/07 16/10 737
9.5 | Escrever Conclusdo Equipe, C 16 17/10 31/10 5.2,9.5




ITEM RECURSO UNIDADE QTDE TOTAL |VALOR UNITARIO (R$)| VALOR TOTAL (RS)
1 |Computador Unidade 4 RS -
2 |Patas Componente 12 RS -
3 |CNC Hora Maquina RS -
4 |Impressora 3D Hora Maquina 24 RS -
5 |Chapa de Aluminio m? 0.41 RS -
6 |Chapa de Nylon m? 0.65 RS -
7 |Conversores de Tensdo Componente 3 RS -
8 |Baterias Componente 2 RS -
9 |Motores Componente 6 RS -
10 |[Ventoinhas Componente 4 RS -
11 |Camera Stereo Componente 1 RS -
12 |Camera Termica Componente 1 RS -
13 |[IMU Componente 1 RS -
14 |GPS Componente 1 RS -
15 [Sensores de Tensdo Componente 3 RS -
16 |Sensores de Corrente Componente 3 RS -
17 |LEDs Componente 6 RS -
18 |Laboratorio de Robotica Hora 19 RS -
19 |Ama Hora Homem 378 RS -
20 |Etevaldo Hora Homem 628 RS -
21 |Paulo Hora Homem 568 RS -
22 |Vitor Hora Homem 620 RS -




D TAREFA RISCO AcAO CUSTO
1 Conceitual - di
1.1| Obter Requisitos do Cliente Atraso do Projeto e dos Documentos Remarcar horario da reunido. 2h
1.2|Criar QFD Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 4h
1.3|Escrever Bases do design. Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
1.4|Estudar o Estado da Arte. Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
2 Conceitual - lizaga
2.1|Fazer esbogo dos conceitos iniciais. Mudanga da Cf)ncepgau do projeto e Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Atraso do Projeto e dos Documentos
3 Conceitual - Selegdo
3.1 Escopo
3.1.1 | Construir a estrutura EAP Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
3.1.2 |Fazer a Arquitetura Geral Mudanga da cgncep;ao do projeto e Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Atraso do Projeto e dos Documentos
Lista de C Pr
Listar componentes mecénicos Atraso no Inicio de Atividades Técnicas Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Listar componentes eletrénicos Atraso no Inicio de Atividades Técnicas Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
3.2.3 |Listar pacotes ROS e para Simulagdo Atraso no Inicio da Simulagdo Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
2 Detalt ~Definica
4.1 Funcionalidades
4.1.1 Descrever F lidad
4.1.1.1|Descrever Locomogdo Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
4.1.1.2 | Descrever Localizagdo Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
3|Descrever Navegagdo Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
4.1.1.4 Percepgdo
4.1.1.4.1|Descrever Analise do Ambiente Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
4.1.1.4.2 | Descrever Detecgdo de Pontos Quentes Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
4.1.1.4.3|Descrever Detecgdo de Vitimas Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
4.2 Criagdo de delos Preliminares
4.2.1|Criar Modelo Fisico Preliminar Atraso na criagdo da modelagem 3D Reunigo com o responsvel da atlvndade. pal:a 3h
reorganizagdo
4.2.2|Criar Diagrama Elétrico Preliminar Atraso na criagdo do esquematico elétrico Reunido com o responsavel da atlwdadg pal:a 3h
reorganizagdo
4.2.3|Criar Arquitetura de Software Preliminar Atraso no Inicio de Atividades Técnicas Reunido com o responsavel da atmdade. parﬂa 3h
reorganizagdo
5 D - Pl
5.1 Elétrica
5.1.1|Criar Esquematico Elétrico e Eletrénico Atraso na Montagem Reunigo com o responsavel da atlvndadg pal:a 24h
reorganizagdo
5.1.2|Fazer Lista de Componentes Eletronicos Aprimorada Atraso nas Compras de Componentes Reunido com o responsavel da atlv:dade. pal:a 3h
reorganizagdo
5.2 Mecénica
5.2.1| Definir pardmetros mecanicos Atraso na Montagem Reunigo com o responsavel da atlwdade. par~a 3h
reorganizagdo
5.2.2|Construir CAD Atraso na Montagem Reunigo com o responsdvel da at|V|dade. pa’f 24h
reorganizagdo
6 Simulagdo
6.1 Desenvolver Xacros
6.1.1| Adicionar chassi Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsével da atlv:dadg pal:a 3h
reorganizagdo
6.1.2 | Adicionar "pernas" Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsavel da atlvndade. pal;a 3h
reorganizagdo
6.1.3 | Adicionar transmissdo Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunigo com o responsavel da atlwdadg pal:a 3h
reorganizagdo
6.1.4 | Adicionar as "meshes" do robd ao arquivo Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunigo com o responsavel da atw'dade_ pa[a 3h
reorganizagdo
6.1.5 Adicionar sensores
6.1.5.1 | Adicionar IMU Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsavel da atlwdad(? pal:a 3h
reorganizagdo
6.1.5.2 | Adicionar Cameras Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunigio com o responsavel da anwdadg parNa 3h
reorganizagdo
6.1.5.3 | Adicionar GPS Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsavel da atlwdade. ”‘""f 3h
reorganizagdo
6.1.5.4 | Adicionar LIDAR Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunizo com o responsavel da atlv:dade. pal:a 3h
reorganizagdo
6.2 Desenvolver os Controladores [ Motores de Simulagdo ] Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsavel da atlvndade. pal;a 3h
reorganizagdo
6.3 Finalizagdo da Simulagdo
6.3.1|Testar em Todos os Ambientes Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunizo com o responsavel da atlvndade. pal;a 3h
reorganizagdo
6.4| Conectar JoyStick ao robd no Gazebo Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunigo com o responsvel da atlvndade. pal:a 3h
reorganizagdo
6.5 Localizagdo
6.5.1|Criar ambiente para Testes de Localizagio Atraso no DesenvoIV|m§nto da Simulagdo e Reunido com o responsével da atlwdade. pal;a 3h
do Desenvolvimento de Software reorganizagdo
6.6 Rodar simulagdo com controle por JoyStick Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsavel da atlvndade. pal:a 3h
reorganizagdo
6.7 Navegacdo
6.7.1|Criar ambiente para Testes de Navegacio Atraso no Desenvolwme.nto da Simulagdo e Reunido com o responsavel da atlwdade. pal;a 3n
do Desenvolvimento de Software reorganizagdo
6.7.2 |Rodar simulagdo com rob6 navegando e locomovendo. Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsavel da atlvndade. pal:a 3h
reorganizagdo
6.8 Terrenos Acid |
6.8.1| Criar Ambientes com Terrenos Acidentados Atraso no Desenvolwme.nto da Simulagdo e Reunido com o responsdvel da anvndadg parﬂa 3h
do Desenvolvimento de Software reorganizagdo
6.8.2 | Testar Rob6 em Ambiente Acidentado Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunigo com o responsdvel da at|v|dade. pa’f 3h
reorganizagdo
6.9 Escada
6.9.1|Criar Ambiente para Teste de Escada Atraso no Desenvolwme.ntu da Simulagdo e Reunido com o responsavel da anvndadg par~a 3h
do Desenvolvimento de Software reorganizagdo
6.9.2|Testar da Marcha Escada Atraso no Desenvolvimento da Simulagéo Reunidio com o responsavel da atividade para 3h

reorganizagdo




D TAREFA RISCO AcAo CUSTO
6.10 Percepgdo
6.10.1| Criar Ambiente para Teste de Percepcio Atraso no DesenvoIV|m§nto da Simulagdo e Reunido com o responsavel da atlwdade. pal;a 3h
do Desenvolvimento de Software reorganizagdo
6.10.2 | Testar reconhecimento de pessoas Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunigo com o responsavel da atIVIdadg pal:a 3h
reorganizagdo
6.10.3 | Testar Identificagdo de Terreno Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunigo com o responsavel da atw'dade_ pa[a 3h
reorganizagdo
7 Integracdo
7.1 Aquisicdo
7.1.1| Adquirir Componentes ANtraso na Montagem Reunido com a equipe para d|scut|r.ff)rmas 48h
Alteragdo do custo previsto de contornar o falha na atividade.
7.2 Fabricacdo de Pecas
7.2.1|Usinar Aluminio Atraso na Montagem Reuniao com ojesponsavel da atlvlldadei.para 24h
reorganizagdo ou alterar material utilizado
7.2.2|Usinar Nylon Atraso na Montagem Reunido c°f" o~responsavel da atIV.IdadEj'para 24h
reorganizagdo ou alterar material utilizado
7.2.3|Fabricar Pegas 3D Atraso na Montagem Reunigo com o responsdvel da atlwdad.e paNra 24h
reorganizagdo
7.3
7.3.1 Estrutura Elétrica
7.3.1.1|Acoplar placas de Poténcia Atraso na Montagem Reunido com a equipe para reallz.alt uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.1.2 | Montagem dos Cabos e Conectores Atraso na Montagem Reunigo com a equipe para reallz.alj uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.1.3|Conexdo dos Cabos e Conectores Atraso na Montagem Reunido com a equipe para I'ea|IZ.an uma 24h
forca tarefa na atividade
7.3.2|Acoplar Motores Atraso na Montagem Reunido com a equipe para reallz.alf uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.3| Montar Sistema de Resfriamento Atraso na Montagem Reunido com a equipe para reallz.ar. uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.4|Acoplar Sensores Atraso na Montagem Reunido com a equipe para reallz.alf uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.5|Acoplar LEDs Atraso na Montagem Reunio com a equipe para I'ea|IZ.a|j uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.6|Prender as Patas Atraso na Montagem Reunido com a equipe para reallz.ar. uma 24h
forca tarefa na atividade
7.3.7|Finalizar montagem do robd Atraso na Monografia Reunido com a equipe para reallz.ar. uma 24h
forca tarefa na atividade
7.4 Software
7.4.1 Gait Controller
7.4.1.1|Desenvolver Controladores [ Motores Fisicos ] Atraso no Software do Robd Reuni&io com o responsével da atlwdad.e paNra 6h
reorganizagdo
7.4.1.2 | Desenvolver Algoritimo Marcha Tripod Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdadfe pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.1.3 | Desenvolver Algoritimo Marcha Escada Atraso no Software do Robd Reunigo com o responsavel da atWIdad? pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.2 Localizagdo
7.4.2.1|Aquisi¢do de Dados Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da at““dad? paNrB 3h
reorganizagdo
7.4.2.1.1| Adquirir Dados de Localizagdo do IMU Atraso no Software do Robd Reunigo com o responsavel da atl\/Idadfe pa~ra 3h
reorganizagdo
7.4.2.1.2| Adquirir Dados de Localizagdo da Camera Atraso no Software do Robd Reunigio com o responsavel da at|V|dad‘e pa~ra 3h
reorganizagdo
7.4.2.1.3| Adquirir Dados de Localizagdo do LIDAR Atraso no Software do Robd Reunigo com o responsavel da atlwdad.e pa_ra 3h
reorganizagdo
7.4.2.1.4| Adquirir Dados de Localizagdo do GPS Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdad.e paNra 3h
reorganizagdo
7.4.2.2 | Utilizar Pacote Para Fus&o Sensorial Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdadfe pa~ra 3h
reorganizagdo
7.4.3 Interface HM
7.4.3.1|Fazer movimento utilizando JoyStick Atraso no Software do Robd Reunizo com o responsavel da atlwdad.e pa:a 24h
reorganizagdo
7.4.3.2 | Desenvolver Interface de Monitoramento Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da at““dad? paNrB 24h
reorganizagdo
7.4.3.3 | Configurar LEDs Indicativos Atraso no Software do Robd Reunigo com o responsavel da atl\/Idadfe pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.4 Navegagdo
7.4.4.1 | Definir Estrategia de Navegagdo Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdad.e paNra 3h
reorganizagdo
7.4.4.2 [Implementar Pacotes de Navegagdo Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdad.e pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.5 Percepgdo
7.4.5.1 Analise de Terreno
7.4.5.1.1|Criar Algoritimo de Analise de Terreno Atraso no Software do Robd Reunigo com o responsavel da atl\/Idadg pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.5.2 Detecgdo de Calor
7.4.5.2.1|Criar Algoritmo de Andlise de Temperatura Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdadfe paNrB 24h
reorganizagdo
7.4.5.2.2| Algoritimo para Detecgdo de Vitimas Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atwldad? pa~ra 24h
reorganizagdo
7.5 Conclusdo
7.5.1 Testes de Desempenho
7.5.1.1|Testar Desempenho da Bateria Atraso na Monografia Reunido com a equipe para I'ea|IZ.a|j uma 24h
forga tarefa na atividade
7.5.1.2 | Testar Desempenho da Locomogdo Atraso na Monografia Reunido com a equipe para reallz.ar. uma 24h
forga tarefa na atividade
7.5.1.3 | Testar Desempenho da Localizagdo Atraso na Monografia Reunido com a equipe para reallz.ar. uma 24h
forga tarefa na atividade
7.5.1.4 | Testar Desempenho da Navegagdo Atraso na Monografia Reunido com a equipe para reallz.ar. uma 24h
forga tarefa na atividade
7.52 Comparar Com Outras Versdes Atraso na Monografia Reunido com a equipe para reallz.alj uma 24h
forga tarefa na atividade
8 Gest3o de Projetos




D TAREFA RISCO AcAo CUSTO
8.1 TP1
8.1.1|T0 - Termo de Autorizagdo do Projeto Atraso na Documentagdo Reunido com o orientador 4h
8.1.2|T1 - Escopo do Projeto Atraso na Documentacio Reunido com a equipe para real|z.a|f uma oh
forga tarefa na atividade
8.1.3|T2 - Plano de Execugdo Atraso na Documentagdo Reunido com a equipe para reallz.ar. uma 4h
forga tarefa na atividade
8.1.4|T3 - Proposta Comercial Atraso na Documentagdo Reunido com a equipe para reallz.alt uma 4h
forga tarefa na atividade
8.1.5|T4 - PMG Canvas Atraso na Documentagdo Reunido com a equipe para I'ea|IZ.a|j uma 4h
forga tarefa na atividade
8.2 TP2
9 Monografia
9.1 Introdugdo
9.1.1|Escrever Introdugdo PT1 Atraso na Monografia Reunigo com c.)rlente_:dor eNa equlp.e.para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.1.2| Escrever Objetivos Atraso na Monografia Reunigo com c:rlent{ador e~a equlp.e.para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.1.3| Desenvolver a justificativa do projeto Atraso na Monografia Reunigo com c:rler\ta}dor e~a equlplelpara 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.1.4 | Escrever Justificativa Atraso na Monografia Reunido com (zrlent?dor e~a equlp.e.para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2 Referencial Teorico
9.2.1|Separar assuntos para o referencial teorico Atraso na Monografia Reunigo com c:rlentédor e~a equlpve.para 24 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2.2 | Escrever Contextualizagdo Histérica Atraso na Monografia Reunido com ?rlentédor e~a equlp.e‘para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2.3| Escrever Robotica Mével Atraso na Monografia Reunido com ?”em?dor e~a equ'p_e_para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2.4|Escrever Bioinspirados e a Classificagdo por Quantidade de Pernas Atraso na Monografia Reunigo com ?nente_:dor eNa equlp.e.para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2.5|Escrever Histdria do Rhex e Adaptagbes Atraso na Monografia Reunido com c:rlent{ador e~a equlp.e.para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2.6 | Escrever Marchas Atraso na Monografia Reunigo com c:rler\ta}dor e~a equlplelpara 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.3 Materiais e Métodos
9.3.1| Apresentar a metodologia Mudanga de Metodologia Reunido com .a equipe Ipara estudo de 24 horas
uma metodologia de projeto melhorada
9.3.2 | Escrever Metodologia Atraso na Monografia Reunigo com c:rlenta}dor e~a equlpve.para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.3.3|Escrever Materiais Atraso na Monografia Reunido com ?rlentédor e~a equlp.e‘para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.5 |Escrever Desenvolvimento/Resultados Atraso na Monografia Reunigo com ?”em?dor e~a equ'p_e_para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.6 |Escrever Conclusdo Atraso na Monografia Reunigo com orientador e a equipe para 168 horas

corregdo e discursdo da atividade






